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Moddulo Corrimao

Compatibilidade: IPXAnalytics PRO, 2.0 ou superior.

IPXAnalytics

O IPXAnalytics € um software que utiliza inteligéncia artificial para aprender e detectar eventos de
cameras de vigilancia. A inteligéncia artificial é baseada em redes neurais e LLMs, que sao algoritmos
projetados para imitar o comportamento do cérebro humano. Em comparacdo com o software de
andlise de video existente no mercado hoje, o IPXAnalytics reduz significativamente o nimero de

alarmes falsos.

Mddulo Corrimao
Nosso modulo Corrimao oferece recursos avangados para assegurar a integridade do trabalhador e a
conformidade com as normas de seguranca do trabalho, prevenindo riscos e acidentes em ambientes
operacionais. Os principais destaques incluem:
e Anadlise da Posicao Segura (Safe):
O sistema identifica quando o trabalhador mantém a mao corretamente posicionada no
corrimao, garantindo estabilidade e protecao.
e Deteccao de Posicao Nao Segura (Unsafe):
Nossa tecnologia alerta imediatamente quando o trabalhador nao esta com a mao no corrimao,
sinalizando uma condicao de risco que precisa ser corrigida.
e Verificacao de Dupla Seguranca (Grab):
0 modulo ativa a classificagao 'Grab' quando detecta que a mao do trabalhador esta segurando
o corrimao, oferecendo assim uma camada adicional de verificacao de seguranca.
e Identificacao de Auséncia de Apoio (Notgrabbing):
Quando nao ha contato da mao com o corrimao, é classificado como ‘Not Grabbing’, sinalizando
a auséncia dessa medida complementar de seguranca.
e Deteccao de Occlusion:
0 sistema também identifica quando um trabalhador estda na frente de outro, possibilitando a

analise de interagfes e prevenindo riscos de sobreposicao de posices.

Beneficios Adicionais:

¢ Prevencao proativa de acidentes e quedas;

¢ Reducado significativa dos riscos operacionais;

e Melharia continua na seguranca e integridade dos colaboradores;

¢ Conformidade com as normas e politicas de seguranca do trabalho;

¢ Coleta de dados para andlise e aprimoramento dos protocolos de segurancga;

IP Extreme Tecnologia Ltda.
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Exemplos de recursos

Condicao Segura

e Pessoa com mao posicionada corretamente no corrimao

Confirmada pela Analise da Posicao Segura.(Safe)
e Verificacao de Dupla Seguranca (Grab)

Deteccao de que a mao estd segurando o corrimao.
e Sem oclusao

As maos estao visiveis pelas cameras, garantindo leitura

precisa.

Condicao Insegura

e Auséncia de contato com o corrimao
Detectado pela Deteccao de Posicao Nao Segura
(Unsafe).

e Verificacao de Falta de Apoio (Notgrabbing)
Confirmacdo de que a mao nao estd segurando o corrimao.

e Possivel oclusao
As maos podem estar fora do alcance das cameras, o que

compromete a verificagao.

IP Extreme Tecnologia Ltda.
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Integracao

O software possui uma API REST HTTP que permite a
integracao com qualquer sistema de parceiros. O
software esta integrado com os VMSs lideres do
mercado: Digifort, D-Guard, Milestone e Avigilon.
Verifique com nossa equipe sobre quaisquer licencas
adicionais necessarias para integragoes de software de
terceiros.

Para mais informacgées: www.ipextreme.com.br
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Personalizacées

Além das diversas funcionalidades aqui mencionadas, o software também pode auxiliar em inimeras
outras situacdes. Ele é projetado para ser personalizado para atender as necessidades do cliente. Por
exemplo, em um ambiente de producéo, o software pode identificar erros e falhas criticas em uma peca
especifica. Para solicitar uma proposta de personalizacao, entre em contato conosco em naosso site:

www.ipextreme.com.br.

Limitacées e consideracoes

Entendemaos a importancia da confiabilidade em aplicagdes criticas. Portanto, é crucial observar que
nenhum software de inteligéncia artificial pode garantir 100% de precisao. Nossa solugao oferece
deteccao robusta e rapida, mas sempre recomendamos a manutencao de sistemas de backup e
protocolos de seguranca adicionais para garantir uma resposta abrangente em situacées de emergéncia.
A IPXAnalytics oferece licencas de demonstracao e recomendamaos a venda ao cliente somente apos

testes bem-sucedidos no ambiente desejado.

Ficha Técnica

Exemplos e descricdes de objetos:

Objetos

O Mddulo Corrimao pode identificar os seguintes objetos:
¢ Safe

e Unsafe

e Grab

¢ Notgrabbing

e Occlusion

IP Extreme Tecnologia Ltda.
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safe (posicao segura)

O objeto Safe representa a pessoa com a mao posicionada
corretamente no corrimao, sendo o principal indicador de
estabilidade e seguranca durante as atividades. Essa
deteccao continua permite ao sistema confirmar que o
trabalhador esta em conformidade com as normas de

seguranca estabelecidas.

unsafe (posicao nao segura)

O objeto unsafe identifica quando a pessoa nao estd com a
mao no corrimao, sinalizando uma condicao de risco. Ao
detectar essa situacdo, o sistema pode acionar alertas
imediatos, permitindo a correcdo rapida da postura para

prevenir acidentes.
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grab (dupla verificacao)
O objeto Grab é acionado quando o sistema detecta que a mao do
trabalhador esta segurando o corrimao. Essa funcionalidade

funciona como uma dupla verificacao, fornecendo uma camada

adicional de seguranca.

Notgrabbing (soltando o corrimao)

O objeto Notgrabbing € acionado quando o sistema detecta que a
mao do trabalhador nao esta segurando o corrimao . Essa
deteccao é crucial para avaliar o risco em tempo real e para a

implementacao imediata de medidas corretivas.
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occlusion (oclusao)

O objeto occlusion é utilizado para identificar quando as maaos
da pessoa ndo estdao mais presentes na visao da camera. Essa
funcionalidade assegura que o monitoramento seja preciso,
mesmo em ambientes com multiplos colaboradores, evitando
interpretacfes equivocadas que possam comprometer a

seguranca.
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Tamanhos minimos recomendados para deteccao

Uma pergunta comum é sobre a posicdo em que a caAmera deve ser instalada para uma deteccao ideal. E
dificil dizer com total certeza porque as cameras podem ter diferentes lentes, angulos e niveis de zoom.
Os fatores mais importantes sao o tamanho do objeto na imagem e sua visibilidade. A tabela abaixo
indica o tamanho minimo recomendado do objeto na imagem como uma porcentagem. A porcentagem
refere-se ao tamanho relativo do objeto, pois pode haver varios tipos de resolugées e
redimensionamento. Entdo, quando dizemos que um objeto tem 1% de tamanho, estamos indicando
que, por exemplo, em uma imagem de 512x512, o objeto teria 5,12 pixels por 5,12 pixels. Consulte o
proximo capitulo para obter instrucdes sobre como verificar o tamanho do objeto diretamente no
IPXAnalytics.

Tamanho minimo percentual para
Objeto Altura da camera
identificacao

safe 1% 1,5-3 metros
unsafe 1% 1,5-3 metros
grab 1% 1,5-3 metros
Notgrabbing 1% 1,5-3 metros
oclusion 1% 1,5-3 metros
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Posicionamento da Camera

Para garantir a deteccao precisa do uso do corrimao, a camera deve estar posicionada de frente para a
escada, com uma visao clara e desobstruida dos corrimaos laterais.

Esse posicionamento permite que o sistema identifique corretamente se o colaborador esta utilizando o
corrimao ao subir ou descer. A frontalidade do angulo é fundamental para detectar a interacdao da mao
com a barra de apoio, reduzindo falsos positivaos causados por sombras, sobreposicao ou elementas

estruturais.

Recomendacoes técnicas:
Altura média da camera: entre 1,5m e 3m
Angulo: frontal a escada, preferencialmente com leve inclinacao para baixo

lluminacao: deve garantir boa visibilidade das maos e do corrimao
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Como identificar o tamanho de um objeto

No IPXAnalytics, é possivel visualizar a imagem ao vivo de duas maneiras: usando o modo de depuragao
ou clicando em Visualizar no cliente admin. Ao registrar uma camera, na primeira aba, marque a opcao
"mostrar informacg6es dos objetos". Esta opgao exibird o tamanho de cada objeto detectado na imagem

e sua orientacdo (vertical ou horizontal).

megister X

Camera Processing Object Heatmap Camera tampering Communication failure Preset Schedule

\{ P

Ny

MName
IManuaI I

Description

Driver
IGeneric VI

Stream URL
|http:/{127.0.0. 1:8082 |

Username

Password

Show Areas

Show Cameras

Show anly target objects
Show objects info
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Exemplos:

Uma pessoa detectada na imagem com um tamanho total de 4,0%.
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A imagem foi criada para ilustrar visualmente a proporcao de um objeto em relagdo a tela total. Ele
divide o espaco em diferentes areas percentuais, facilitando a compreensao do tamanho minimo
necessario para que o software de visdo computacional reconheca com precisao um objeto.

Cada retangulo representa uma fracao especifica da tela total, comegando em 50% e subdividindo
sucessivamente cada drea em metades. Dessa forma, o usuario pode entender intuitivamente como

diferentes tamanhos afetam a deteccao e quais dimensées minimas sao recomendadas para um

reconhecimento eficaz.
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Resolucao de camera ideal para reconhecimento de objetos

Para um reconhecimento eficaz de objetos, a resolucao da camera é essencial. A resolugcao minima
recomendada para um desempenho ideal &€ 512x512. Essa resolucao fornece detalhes suficientes para
deteccao e classificagao precisas, equilibrando a eficiéncia computacional. Resolugdes mais altas, como
1080p ou 4K, exigem mais poder de processamento sem melhorar significativamente a precisao e
podem levar a retornos decrescentes. Por outro lado, resolugées mais baixas podem resultar em
imagens borradas ou distorcidas, dificultando o reconhecimento de objetos. Portanto, a resolucao de

512x512 é o minimo ideal para deteccdo confiavel e eficiente de objetos.

Comparacdo de baixa resolucao vs alta resolugao:
il
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